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風による物体操作システム
複数のエアジェットを四方八
方から吹き付け、非接触で
物体を操作します。エア
ジェットノズルの角度と噴出
量を制御することで物体の
位置と姿勢を制御します。

プロジェクタロボット
カメラとプロジェクタを搭載
した移動ロボットです。人
間が必要とする画像映像
情報を、家具・電気製品・
壁等に投影して人間を視
覚的に助けます。

複数移動ロボットの協調
複数台のロボットが協調して
働きます。災害救助などの危
険な場所で作業することを目
的にしています。

模倣ロボット
人間の動きを真似するロ
ボットです。ロボットによる
プレゼンテーションにも応
用できます。

実世界インタフェース
PC上のマウスカーソルがディスプレイから実世界へ飛び
出します。実物体を操作するための指示を、直感的にロ
ボットに与えることができます。体の不自由な人を介護・
支援するロボット用インタフェースとして利用可能です。
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