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さあ！「近未来の自律走行 
車椅子」に乗ってみよう！ 

知的制御システム研究室では、歩行能力が劣った運動弱者の移動を支援す
るために、目的の場所をインプットするだけで、病院内・家庭内・公道の障害
物などを回避しながら自動走行してくれる車椅子ロボットの開発をしています。 


